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OvŊŚov§n² robotizovanĨch pracoviġŠ

14:15 ï14:45

16:00 ï16:30

VelkĨ s§l vzadu
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DELMIA V5 Robotics

Moduly

Device Building

Arc Welding

Device Task Definition

Off-Line Programming

Realistic Robot Simulation

Workcell Sequencing

Production System Analysis

Painting 
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VytvoŚen² a aplikace kinematiky pro roboty 

a dalġ² zaŚ²zen² v r§mci robotizovan®ho 

pracoviġtŊ

ï Podpora d²lŢ a sestav z jinĨch CAD

ï Kompatibiln² s DMU Kinematics, CATIA V4 a 

DENEB D5 zaŚ²zen²mi

ï VytvoŚen² kinematickĨch ŚetŊzcŢ pro V4 

a/nebo V5 komponenty

ï VytvoŚen² senzorŢ

ï PŚiŚazen² rŢznĨch kinematickĨch vlastnost² k 

robotickĨm zaŚ²zen²m

ï Definice pomocnĨch polohovadel

ï PŚiŚazen² vĨkonovĨch atributŢ jako rychlost  

a  zrychlen²

ï VytvoŚen² ¼loh pro zaŚ²zen² z knihoven

DELMIA V5 Robotics - Device Building


